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REPUBLIQUE ALGERIENNE DEMOCRATIQUE ET POPULAIRE
MINISTERE DE L’ENSEIGNEMENT SUPERIEUR ET DE LA RECHERCHE SCIENTIFIQUE

Arrété n° Ao du 23 SEP, 2025
portant habilitation de I’Ecole Nationale Supérieure de Technologie des Systémes Autonomes a
assurer la formation du second cycle en vue de I’obtention du diplome d’ingénieur d’état
en «Automatique» Spécialité «Robotics and Autonomous Systems Design»

Le Ministre de I’Enseignement Supérieur et de la Recherche Scientifique,

- Vu la loi n°99-05 du 18 Dhou El Hidja 1419 correspondant au 4 avril 1999, modifiée et complétée, portant loi
d'orientation sur I'enseignement supérieur ;

- Vu le décret présidentiel n°25- 241du 21 Rabie El Aouel 14 47 correspondant au 14 septembre 2025, portant
nomination des membres du Gouvernement;

- Vu le décret présidentiel n°23-416 du 12 Joumada El Oula 1445 correspondant au 26 novembre 2023, modifi¢,
portant statut-type de I’école nationale supérieure relevant du pdle technologique de la ville de Sidi Abdellah,
wilaya d’Alger ;

- Vu le décret exécutif n°13—77 du 18 Rabie El Aouel 1434 correspondant au 30 janvier 2013, fixant les attributions
du ministre de I’enseignement supérieur et de la recherche scientifique ;

- Vu le décret exécutif n°13-306 du 24 Choual 1434 correspondant au 31 aoit 2013, modifié, portant organisation de
stages pratique en milieu professionnel & I’intention des étudiants ;

- Vu le décret exécutif n°22-208 du 5 Dhou El Kaada 1443 correspondant au 5 juin 2022, fixant régime des ¢tudes
et de formation en vue de I’obtention des diplémes de I’enseignement supérieur;

- Vu le Décret exécutif n°23-434 du 18 Joumada El Oula 1445 correspondant au 2 décembre 2023 portant création
de I’école nationale supérieure de technologie des systémes autonomes,

- Vu 'arrété n°1564 du 05 octobre 2016, portant création attributions, composition, organisation et fonctionnement
du Comité pédagogique National des Ecoles Supérieures,

- Vu I'arrété n® 898 du 26 juin 2024, fixant les modalités d’inscription et de réinscription dans les ¢tudes en vue de
I’obtention du diplome d’ingénieur d’état ainsi que les modalités d’organisation, d’évaluation et de progression
dans les études pour I’Ecole Nationale Supérieure en Nanosciences et Nanotechnologies et 1’école Nationale
Supérieure de Technologie des Systémes Autonomes,

- Vu le Proces-verbal de la réunion de la Comité Pédagogique National des Ecoles Supérieures - Domaine- Sciences
et Technologie, du 24 juin 2025.

ARRETE :

Article 1: Le présent arrét¢ a pour objet I’habilitation de I’Ecole Nationale Supérieure de Technologie des Systémes
Autonomes a assurer la formation du second cycle en vue de I'obtention du diplome d’ingénieur d’état en
«Automatique» Spécialité «Robotics and Autonomous Systems Design».

Art. 2: Le programme pédagogique en vue de I'obtention du diplome d’ingénieur d’état en «Automatique»
Spécialité «Robotics and Autonomous Systems Design». @ I’Ecole Nationale Supérieure de Technologie des
Systemes Autonomes est fixé conformément a I’annexe du présent arrété.

Art. 3: Les dispositions du présent arrété sont applicables pour les promotions d’étudiants inscrits au second cycle a
I’Ecole Nationale Supérieure de Technologie des Systémes Autonomes a compter de I’année universitaire 2025-
2026.

Art. 4: Le Directeur Général des Enseignen atfs € eh&rmation et le Directeur de I’Ecole Nationale Supérieure
de Technologie des Systémes Autonomg§ssbnt ¢h ha&g: en ce qui le concerne, de I"application du présent
arrété qui sera publié au bulletin officie dj!>s s¢igneitien( Supérieur et de la recherche scientifig
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p/Le Ministre de I’Enseignement Supérieur



e Semester |

Annexe de Parrété n° /\ ol du
pertant Phabilitaiion de I'Ecole Nationale Supérieure de Technologie des Systémes Autonomes a assurer la formation du second cycle en vue de I’obtention du dipléme
d’ingénieur d’état en «Automatique» Spécialité «Robetics and Autonomous Systems Design»

13 ocr. W05

Weekly workload (15 weeks / Semester)

Evaluation method

Introduction to Electrical Engineering

UEMI.1.1

97h30mn

150h00mn

1h30mn

3h00mn

1h30mn

1hOOmn

3h00mn

4h00mn

2h30mn

4h00mn

20%

@)
2 | 0| Conti A
Semester &Y ontinuous Assessment
Teaching Unit TU in- 2|2
eacing Ll workload Lectures | Tutorials Laboratory in-class Personal | 2. | & L Final Exam
Work work 8 | ™ | Tutorian| HEDoratory
Work = Work
UEFI.1.1 292h30mn 4h30mn | 4h306mn 3h00mn 12h00mn 7h30mn 1212
g‘g“ifc‘)‘l"“"" to:System Dynamics and 97h30mn | 1h30mn | Th30mn |  1hOOMN 4h00mn | 2h30mn | 4 | 4 | 20% 20% 60%
Digital Signal Processing 97h30mn 1h30mn | 1h30mn 1h00mn 4h00mn 2h30mn 4 | 4 20% 20% 60%
Mathematics for Engineers 97h30mn 1h30mn | Th30mn 1hOOmn 4h00mn 2h30mn 4 | 4 20% 20% 60%
UEF1.1.2 195h00mn | 3h00mn | 3h00mn |  2h00mn 8h00mn | 5h0Omn | 8 | 8 —
Advanced Analog Electronics 97h30mn 1h30mn | 1h30mn 1h0Omn 4h00mn 2h30mn 4 | 4 20% 20% 60%
4 | 4 20%

60%

66|

Computational Modeling & Simulation | * sspasie: |- i0inn 1h30mn 3h00mn | 2h00mn | 3 | 3
for Engineering Design
Advanced Technical Design 75h00mn 1h30mn / 1h30mn 3h00mn 2h00mn 3|3
UEMI1.1.2 52h30mn Th30mn / 1h00mn 2h30mn 1ThO0mn 22
Sensors and Instrumentation 52h30mn 1h30mn / 1hODmn 2h30mn 1h00mn 2|2
UETI1.1.1 1Th30mn / 1h30mn 0h30mn

| Introduction to Entrepreneurship "4 1h30mn / 1h30mn 0h30mn
UEDI.1.1 1h30mn 1h30mn 0h30mn

! Basic Principles of Robotics

1h30mn

1h30mn

0h30mn




. - - .
Annexe de 'arrété n° -AQ\‘\\’&‘ du 193 SEP, 2075

portant "habilitation de I’Ecole Nationale Supérieure de Technologie des Systémes Autonomes 2 assurer la formation du second cycle en vue de 'obtention du dipléme
d’ingénieur d’état en «Automatigue» Spécialité «Robotics and Autonomous Systems Design»

e  Semester 2

Weekly workload (15 weeks / Semester) 0 Evaluation method
) ) Semester Personal | & | @ | Continuous assessment Final
Teaching Unit (UE in- = | a3
eaching Unit (UE) workload Lectures | Tutorials | L-2boratory | In class work |2 |2 . Laboratory Exam
Work work g = | Tutorials Work

UEF1.2.1 o ‘ R 195h00mn 3h00mn | 2h00mn 8h30mn | 4h30mn
introduction to Machine Learning 97h30mn 1h30mn | 1h30mn 1h0Omn 4h00mn | 2h30mn 60%
Optimization Techniques 97h30mn 1h30mn | Th30mn 1h30mn 4h30mn 2h00mn | 4 | 4 | 20% 20% 60%

UEF1.2.2 270h00mn 4h30mn | 4h30mn Zh00mn 11h00mn Th00mn | 11 AELER R
Microprocessors and Microcontrollers 97h30mn 1h30mn | 1h30mn 1h0Omn 4h00mn 2h30mn | 4 | 4 | 20% 20% 60%
Digital Control Systems 97h30mn 1h30mn | 1h30mn 1h0Omn 4h00mn 2h30mn | 4 | 4 | 20% 20% 60%

/

Mechanical Systems 75h00mn 1h30mn | 1h30mn

3h00mn 2h00mn | 3 | 3 40% / 60%

UEM1.2.1 180h00mn | 4h30mn | 3h30mn | 8hOOmn | 4h00mn

SO TN 0O B IS T BN B

/ 740 ]
Computer Aided Design (CAD) 75h00mn 1h30mn / 1h30mn 3h00mn 2h00mn 3 40% 60%
Engineering programming 52h30mn 1h30mn / 1h00mn 2h30mn 1h0Omn 2 / 40% 60%
/ 2

Electric Actuators for Robotics 52h30mn Th30mn 1h00mn 2h30mn 1hOOmn

52h30mn 1h00mn

UET1.2.1 2h30mn
Introduction to UAVs Operations and
Regulations )

Capstone Project |

22h30mn 1h0Omn 1h0Omn 0h30mn 1|1

30h00mn

1h30mn 1h30mn Oh30mn 1] 1

1h30mn 1h30mn
/ 1h30mn 1h30mn 0h30mn
/ 1h30mn 1] 1

UED1.2.1 52h30my. -1

Linux Operating System 30h901/n

Training Internship |



Annexe de arrété n® /\OQU\ du

23 SEP. 205

portant "habilitation de I'Ecole Nationale Supérieure de Technologie des Syst¢mes Autonomes 2 assurer la formation du second eycle en vue de I'obtention du dipléme
d’ingénieur d’état en «Automatique» Spéceialité «Roebotics and Autonomous Systems Design»

e Semester 3

Weekly workload (15 weeks / Semester)

Semester

Teaching Unit (UE) workload

in-class
work

Laboratory

Tutorials Work

Lectures

3h00mn | 3h00mn | 2h00mn

. !900mn 7

UEF2.1.1

8h00mn

0

=3

Ll

Personal | =t
work ]
L

5hOOmn

Evaluation method

Continuous assessment

npai1d

Laboratory | Final Exam

Tutorial
utorials Work

Power Electronics 97h30mn 4h00mn

1h30mn ThOOmn

¥

UEM2.1.1 180h00mn l 3h30mn

20%

Nonlinear and optimal control design 97h30mn 1h30mn | Th30mn 1hOOmn 4h00mn 2h30mn 4 ) 20% 20% 60%
Mu's-Ehgsics Modeling of 97h30mn | 1h30mn | 1h30mn |  1h0OmN 4h00mn | 2h30mn |4 | 4| 20% 20% 60%
Technological Systems X
UEF2.1.2 _ 285h00mn | 4h30mn | 4h30mn 2h00mn 11h00mn 8h00mn | 12 2 i
Robot Motion Planning - 97h30mn 1h30mn | 1h30mn ThOOmn 4h00mn 2h30mn 4|4 20% 20% 60%
Kinematics, Dynamics and Control of | gopa00i | 1h30mn | 1h30mn / 3h00mn | 3h00mn | 4 | 4| 40% 00% 60%
Robot Manipulators
1h30mn 2h30mn 4 20%

60%

52h30mn 1Th30mn

Tools for Rootic

UET2.1.1 60h00mn | 1h30mn 1h30mn

0h30mn

Marketing and Economy 60h00mn 1h30mn 1h30mn

2h30mn

0h30mn

4h30mn 8h0mn 4h00mn :
Mobile Robotics 75h00mn 1h30mn / 1ThOOmn 2h30mn 2h30mn / 40% 60%
Advanced and Current Trends in 52h30mn | 1h30mn / 1h00mn 2h30mn 1h00mn | 2 | 2 / 40% 60%
Artificial Intelligence,
Robot Operating System & Computer { 1h30mn 3h00mn Oh30mn | 2 | 2 / 40% 60%

UED2.1.1 52h30mn ThOOmn 1h00mn 2
Sensors for Autonomous Systems 22h30mn 1h00mn,/ 1h00Omn 0h30mn 1
Capstone Project 1 30h00mn 1/ ’ n 1h30mn 0h30mn 1|1




Annexe de I"arvété n° AO\JK\’\ du L3 ber. WO
portant Phabilitation de I'Ecole Nationale Supéricure de Technologie des Systémes Autonomes a assurer la formation du second cycle en vue de I’obtention du diplome
d’ingénieur d’état en «Automatique» Spécialité «Robotics and Autonomous Systems Design»
e Semester 4

Weekly workload (15 weeks / Semester) Evaluation method

=
; i Semester 5 g Q 2 -
Teaching Unit (UE) . Laboratory in-class Personal = = = Continuous Assessment Final
workload Lectures | Tutorials IR
Work work work 8] = | Tutorials | Laboratory Work | Exam

res IR

UEF2.2.1 | 232h30mn | 4h30mn | 1h30mn |  3h30mn 9h30mn | 6h00mn

20% 20% 60%

Industrial Automation 97h30mn Th30mn | Th30mn 1h0Omn 4h00mn 2h30mn 4 | 4

Industrial Robots Control 52h30mn Th30mn / 1hOOmn 2h30mn 1h0Omn 202 / 40% 60%
Internet Of Things (I0T) 82h30mn 1h30mn / 1h30mn 3h00mn 2h30mn | 4 | 4 / 40% 60%
UEF2.2.2 187h30mn_ | 3h00mn | (h30mn | 3h00mn | 7h30mnm | ShoOmn | 8 | 8 [[RONSEEE T S
UAYV Flight Testing & Operations 97h30mn 1h30mn | 1h30mn 1h30mn 4h30mn 2h00mn 4|4 20% 20% 60%
Introduction to Materials & 90h00mn | 1h30mn / 1h30mn 3h00mn | 3h00mn | 4 | 4 J 40% 60%
Mechanical Manufacturing Processes

UEM2.2.1 127h30mn 3h00mn | Th30mn 1h00mn 5h30mn 3h00mn 5|5

Advanced Embeded Systems 97h30mn 1h30mn / 1hOOmn 2h30mn Th0Omn 2 (2

Machine Dynamics 75h00mn 1h30mn | 1h30mn ' 3h00mn 2h00mn 3|3

UEM2.2.2 75h00mn 1h30mn / 1h30mn 3h00mn 2h00mn 33

Computational intelligence for 75h00mn | 1h30mn / 1h30mn 3h00mn | 2h00mn | 3 | 3
O ptimization o _ _ ‘ .. i

1h30mn | Oh30mn
/ / 1h30mn 0h30mn

7 1h30mn
1h30mn

" 30h00mn
30h00mn

UET2.2.1
Project management

82h30mn

UED2.2.1 3h00mn / 2h30mn

Reverse Engineering and Rapid 30h00mn | 1h30mn ! Oh30mn | 1 | 1 / / 100%
Prototyping

Introduction to Industry 4.0 and Smart | 5505 | |h30mn / Oh30mn | 1| 1 / / 100%
Manufacturing

Training Internship 11 22h30mn / 1h30mn 1] 1 / 100% /




Annexe de Parrété n°
poriant I"habilitation de I’'Ecole Nationale Supérieure de Technologie des Systémes Autohomes 2 assurer la

O\k\k du

d’ingénieur d’¢tat en «Automatique» Spécialité «Robotics and Autonomous Systems Design»

e  Semester 5

of. 100
I'Zr:}ngl"l‘;hlgu second cycle en vue de Pobtention du diplome

Teaching Unit (UE)

UEF3.1.1

Semester
workload

" 195h00mn

Weelkly workload (15 weeks / Semester)

Lectures

3h00mn

Laboratory in-class

Tutorials Work

[ el WA
3h00mn

00mn

Personal
work

Sh00mn

JUIJFI0)

npa1d

Evaluation method

Continuous assessment

Tutorials

Laboratory
Work

Final
Exam

Data fusion

UET3.1.1

60h00mn

Th30mn

300mn

1h0Omn

Advanced Machine Learning for Robotics | 97h30mn | 1h30mn | 1h30mn | 1h0Omn 4h00mn | 2h30mn | 4 | 4 | 20% 20% 60%

Distributed Systems and Agent-Based 97h30mn | 1h30mn | 1h30mn |  1h0OmN ahoomn | 2h30mn | 4 | 4| 20% 20% 60%

Technologies

UEF3.1.2 240h00mn | 4h30mn | 1h30mn |  3h30mn 9h30mn | 6h30mn | 10 i

Hiimd-machine; machine-machine 75h00mn | 1h30mn / 1h0Omn 2h30mn | 2h30mn |3 ]3] 40% 60%

Interaction/Coliaboration

Computer vision for robotics 97h30mn 1h30mn | Th30mn 1h00mn 4h00mn 2h30nin 4 20% 20% 60%

Real-Time Operating Systems 67h30mn Th30mn / 1h30mn 3h00mn 1h30mn 3 / 40% 60%

UEM3.1.1 172h30mn | 3h00mn | 1h30mn |  2h00mn 6h30mn | 5h00mn | 7 | 7

Marine Robotics 97h30mn 1h30mn | 1h30mn 1hOOmn 4h00mn 2h30mn 4 14 20% 20% 60%
75h00mn

60%

Training Internship 111

'__: ,‘2'45_"-"- T 218

/

Entrepreneurship & Startup Development 30h00mn 1h30mn / / 1h30mn Oh30mn 1|1 / / 100%

Quality Control 30h00mn 1h30mn / / Th30mn Oh30mn 1|1 / / 100%

UED3.1.1 82h30mn 3h00mn / / 3h00mn 2h30mn 3|3

Service Robotics 30h00mn 1h30mn / / Th30mn ~ 0h30mn 1]1 / / 100%

Cybersecurity 30h00mn | 1h30mn Lo N/ 1h30mn 0h30mn 1|1 / / 100%
22h30mn / 11 ! /




~unexe de 'arrété n° /KQ_,\AU du 2 J SEI" 2025

nertant Phabilitation de PEcole Nationale Supéricure de Techne «zie des Systémes Autonomes 2 assurer la formation du second cycle en vue de I’obtention du diplome
d’ingénieur d’état en «Aut- zatigue» Spécialité «Robotics and Autonomous Systems Design»

Semester 6

) - - Semestci workload | Coefficient | Credit
Internship and Final Year Project T 14 Weeks | " £420h 7, 30 30
Total |14 Weeks 30 30




